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Sciurus17制御ボードについて 
 

　Sciurus17制御ボードはSciurus17本体に内蔵されたサーボモータや

ファンの制御、非常停止装置などの安全機能を備えた制御ボードです。

次のような機能を備えています。 
 

 

LED1 点滅：正常動作(1Hz)　異常検知(4Hz) 
点灯：書き換えモード もしくは ハングアップ状態 
消灯：ファームウェア転送中 

LED2 点灯：非常停止中 

LED3 点灯：ホームモーション再生中 

LED4 点灯：通信タイムアウト無効中 

ボタン1 全身トルクON &ホームモーション再生 

ボタン2 使用しません 

ボタン3 通信タイムアウト無効化(押したままサーボ電源ON) 

FWボタン ファームウェア書き込みモード起動(押したままで電源投入) 
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ファームウェア更新手順 
 
　Sciurus17制御ボードは書き換えモードで起動すると専用ツールを使

用してUSB経由での書き換えが可能です。 
 
1. STM32CubeProgrammer​を使うため、リンク先のソフトウェア入

手で、アカウント登録をしてSTM32CubeProgをダウンロードし

て展開してください。 
2. USBとPCを接続し、ファームウェア更新ボタンを押しながら電源

ケーブルを接続すると一番左のLEDが​【書き換えモード】​になり

ます。 
3. STM32CubeProgrammerを起動します。 
4. UARTを選択し接続​①​します。接続できるとLEDが消灯します。 

 
5. 接続出来たら書き込み画面に移動​②​してファームウェアを選択し

ます。 
ファームウェアは下記ページから​SciurusSpine_firmware.zip​をダ

ウンロードして下さい。 
https://github.com/rt-net/sciurus17_Hardware/releases 
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https://www.st.com/ja/development-tools/stm32cubeprog.html#getsoftware-scroll
https://github.com/rt-net/sciurus17_Hardware/releases


 
6. Verify programming​にチェックを入れて、​Start Programming​を

実行します。 
7. エラーが無く終了すれば書き換え完了です。 
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8. 動作の確認方法 

8.1. 電源投入手順 
電源ケーブルを接続すると、Sciurus17制御ボードの電源が

入ります。 

 
全身のサーボと通信が確認できた時にLED1は1Hzで点滅し

ます。サーボと通信できない場合は4Hzで点滅します。 
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8.2. サーボ電源ロッカスイッチの確認 

USBポートに囲まれた位置にサーボ電源を切り替えるための

ロッカスイッチがあります。 

 
このスイッチをONにすると、サーボへの電源供給が行われ

ます。 

 
サーボへの電源供給と連動して、制御基板の冷却用ファンと

本体背面のファンも回転します。 
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8.3. ファームウェア情報の確認 
サーボ電源をOFFにした状態でボタン1～3を押したまま5秒
以上待つとUSBポートからファームウェア情報が出力されま

す。ターミナルソフト等でSciurus17制御ボードのシリアル

ポートを開き115200bpsに設定すると次のようなデータが受

信できます。 

 
“FWver=0”となるサーボがある場合、通信に失敗しているた

め配線の確認等を行って下さい。 
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8.4. 通信タイムアウト無効化の確認 

ボタン3を押したままサーボ電源をONにすると通信タイムア

ウトによる安全機能を無効化することができます。アプリ

ケーションとの相性などで通信タイムアウト機能を迂回した

い場合に使用して下さい。 
通信タイムアウトの無効化中はLED4が点灯します。 
安全機能の解除状態での使用は本来推奨する動作ではありま

せん。自己責任にて行って下さい。 
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8.5. 非常停止の確認 

非常停止スイッチをON、もしくは非常停止スイッチケーブ

ルを引き抜いた状態にするとLED2が点灯し非常停止状態に

なります。非常停止状態を解除するためには非常停止スイッ

チを元に戻した状態でサーボ電源を一度OFFにし、サーボ電

源をONにします。
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8.6. ホーム姿勢の確認 

LED1が1Hzで点滅し非常停止が解除されている状態でボタ

ン1を押すとSciurus17本体がホーム姿勢へ移動します。移動

中はLED3が点灯します。 
この時、各サーボとの通信に何らかの問題がある場合や、障

害物により負荷がかかった場合には途中で移動を停止しま

す。途中の姿勢で停止する場合は原因を確認して下さい。 
 

 
（ホーム姿勢） 
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